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Introducao

 Faz parte do Google Cloud Platform
 Pode ser divido em 3 partes:

« Mapas

* Rotas

 |ugares




Introducao

« Mapas

 Mostra o mundo utilizando mapas personalizados e imagens da rua (Street
View

e 99% de cobertura do mundo
« 25 milhdes de atualizacoes diarias

1 bilhao de usuario ativos mensalmente
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e Rotas

e Ajuda ao usuarios a encontrarem o melhor trajeto para o seu destino

* 40 milhoes de quilometros de estrada p

* Fornece todas de transporte publico, bicicleta, carro e a pé o

>

* Cria itinerarios precisos determinando o trajeto

o
7 0
pelo veiculos

r
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 |ugares
e Ajuda ao usuarios a descobrirem o mundo com detalhes
 Mais de 150 milhoes de pontos de interesse

* Informacoes necessaria para planejar uma viagem
ou escolher um restaurante
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Takashi Ramen
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2 Chome-23-9 Ikebukuro, Tokyo, Japan

- A H ‘@ Find a table ® Or
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* Preco

MAPS ROUTES PLACES

e 200 ddlares mensais gratuitos

Static Maps GRATUITO USS 2

Exibe mapas como imagens

Dynamic Maps GRATUITO USS 7
Q Exibe mapas interativos e personalizaveis RA DISPOSITIVOS MOVEI! ; L L
‘ 2

"'/ Local Context Map (Beta)

Inclui informagdes detalhadas sobre lugares por perto GRATUITO

" diretamente nos seus mapas, como avaliagdes de usuarios,

analises, fotos, precos, HEC e rotas a pé

~

Static Street View uss 7
Exibe uma imagem panoramica nao interativa do Google Street View em 360 |
graus ou uma imagem em miniatura |

Dynamic Street View USsS$ 14
Exibe uma imagem panoramica e interativa do Google Street View em 360 graus |
ou uma imagem em miniatura \GOE
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Por hoje e soO



